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原理架构

Rationales/ Architectural



硬件架构
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整机方案
Automation Design



ESD自动化

整机介绍

主要功能：
1.支持六个面的接触放电及空气放电
2.符合IEC 61000-4-2 /ISO 10605标准进行测试
3.通过图形界面定义测试点
4.自动更换枪头 (接触枪头和空气枪头互换)
5. DUT摆放位置的自动偏移校正
6.支持多种泄电方式，静电刷泄电模式、接地线泄电模式
7.支持部分器件的失效判定（硬失效）
8.USB充电线的充电切换功能



ESD自动化测试软件

ESD自动化



ESD失效判定
完成DUT器件的硬失效检测（仅支持手机/平板类产品判断）
硬失效检测包括：显示、触控、闪光灯、扬声器、听筒、麦克风、环境光传感器、加速
度传感器、震动马达、蓝牙、WiFi、指纹、按键

ESD自动化
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技术参数

Technical Parameters



技术参数
名称 参数

测试产品
手机、平板电脑（最大支持10寸平板）
耳机、手表、手环（需配置定位夹具）

静电枪要求
可支持远程控制功能，可实现上位机操作

推荐型号：凌世 ESD-202B、NOISEKEN ESS-S3011A & GT-30RA

放电位置定位精度
系统放电距离精度达±0.3mm，旋转精度：±0.5°，重复精度达

±0.1mm

操作方式 双手启动按钮+光栅隔离监控

机械手规格
六轴协作型机械手，负载5kg，重复定位精度±0.02mm，工作半径

886.5mm

工作电压 AC220V±10V，50HZ

工作气源压力 压力>0.5Mpa，二级过滤压缩气

工作环境温度 温度18-25℃ 相对湿度35-80%

外形尺寸 1600*1600*1800mm（L*W*H）包含ESD测试桌

整机功率 额定功率2KW
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结构介绍
Structure Analysis



结构介绍

整机介绍
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整机模组：
1. ESD测试桌，遵循IEC61000-4-2和
GB/T17626.2静电放电抗扰度试验标准；
2.使用对射光栅传感器监控操作台面是否有人工操作，
停止机械手任何动作，停止静电枪放电动作；
3.使用双按钮启动操作模式，防止人工意外触碰机械
手或者静电枪；
4.自动控制静电枪的参数设置和放电动作



结构介绍

模块介绍
机械手模组：
1.使用六轴协作型机械手，重复定位精度±0.02mm，工作半
径886.5mm ；
2.使用摇杆方式控制静电枪枪头的距离及角度微调；
3.静电枪采用简易固定结构，方便拆卸后仪器校准，重新安
装后，可安装接触枪头，然后进行程序的自动校准功能，将
静电枪的位置重新校准；
4.机械手模组可扩展安装吸盘结构及激光测距传感器，可升
级为全自动化ESD测试；

静电枪
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泄电模块
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结构介绍

模块介绍
泄电模组：
1.通过上下运动气缸，控制USB充电口是否进行充电操作；
2.通过夹紧气缸左右运行，控制泄电笔触碰USB外壳结构，达
到泄电功能；
3.USB线缆连接至DUT充电口，长度在1M以内；
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ESD自动化测试操作流程

ESD自动化
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